SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH
NAWIERZCHNIA POLIURETANOWA

OSPRZET SPORTOWY: BRAMKI, SLUPKI, TABLICE
KOD CPV: 45212200-8
1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej Szczegobtowej Specyfikacghirecznej (SST)s$ wymagania dotycice
wykonania i odbioru prac zazanych z wykonaniem: nawierzchni poliuretanowejntaau osprztu
sportowego w ramach zadania: ,Budowa boiska wiglkéyjnego przy szkole Dobromierzu dz. nr
ewid. 5.
1.2. Zakres stosowania
Ustalenia zawarte w specyfikacji obejrmpuyszystkie czynnéci umazliwiajace i majce na
celu wykonanie wszystkich robét przewidzianych vkaloentacji projektowe;j.
Szczegotowa Specyfikacja Techniczna (SST) stanokuichent przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i wykonywaniu robét zawartych w pkajee budowlanym.
1.3. Zakres robot obgtych specyfikacp
» wykonanie nawierzchni poliuretanowej;
e monta osprztu sportowego - bramki do pitkécznej, stupki do zawieszania siatki do pitki
siatkowej, stupki wraz z tablicami i afmzami do koszykowki, stupki do siatki tenisowe.
1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia wyte w niniejszej specyfikacjiaszgodne z definicjami podanymi w normach PN
i przepisach Prawa budowlanego.
Nawierzchnia - warstwa lub zespdét warstwzgttych do przejmowania i rozktadania open od
ruchu na podize gruntowe i zapewnigych dogodne warunki dla ruchu.
Dokumentacja projektowa - staca do opisu przedmiotu zamowienia na wykonanietrobo
budowlanych, bdaca zakcznikiem do SIWZ.
Inzynier - oznacza osgbwyznaczon przez Zamawiajcego do dziatania jako #gnier, wymieniona
w Akcie Umowy lub inm osolz wyznaczon w razie potrzeby przez Zamawjaggo
Z powiadomieniem Wykonawcy.
Inspektor nadzoru - oznacza ogobosiadajca uprawnienia do petnienia samodzielnych funkcji
technicznych w budownictwie, wyznaczoprzez Irtyniera do dziatania jako Inspektor nadzoru
i wymieniora w Akcie Umowy.
Polecenie layniera - wszelkie polecenia i dodatkowe lub zmadctyfiane rysunki, ktére magbyc
konieczne do realizacji robot i usgaia wszelkich wad zgodnie z Umawprzekazane Wykonawcy
przez Irxyniera lub upowznionego asystentagniera, jéli to tylko mazliwe wydawane na pmie.
Obmiar robot - pomiar wykonanych robét budowlanybkonywany w celu weryfikacji ich ifzi
w przypadku zmiany parametrow pratyjch w przedmiarze robo6t, albo obliczenia
wartasci robot dodatkowych, nie oddych przedmiarem.
1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot
Wykonawca jest odpowiedzialny za jakowykonania robot, bezpiecastwo wszelkich czynri@i na
terenie budowy, metodyzyte przy budowie oraz ich zgoditoz umows, dokumentag projektows,
specyfikacy techniczm, przepisami prawa budowlanego i sziubudowlar, oraz poleceniami
Inzyniera.
1.6. Zakres robot
Wykonawca powinien zapewhicatas¢ robocizny, materiatow, spgiu, narzdzi, transportu
i dostaw, niezldnych do wykonania robot aftych umows, zgodnie z jej warunkami, dokumentac]
projektows, specyfikacy techniczia i ewentualnymi wskazéwkami inspektora nadzoru
inwestorskiego. Przed ostatecznym odbiorem robdtdNgwca uporakuje plac budowy i przylegty
teren, dokona rozliczenia wykonanych robo6t i praygoobiekt do przekazania. Wykonawca wykona



do dnia odbioru i przedstawi Zamawiegmu komplet dokumentow budowy, wymagany przepisami
prawa budowlanego. Dokona rozliczenia zayrel media i wynajmowane pomieszczenia.

1.7. Zgodnd¢ robot z dokumentacjy projektowa i specyfikacja techniczmg

Dokumentacja projektowa, specyfikacja techniczree anne dokumenty przekazane Wykonawcy
przez Zamawiajcego stanowd cze¢sci zamowienia i g dla Wykonawcy obowizujace. Jakiekolwiek
wymaganie zawarte w jednym z tych dokumentow gdssamo wizace, jak gdyby wyspowato ono
we wszystkich dokumentach.

Wykonawca nie mze wykorzysta na swoj korzys¢ jakichkolwiek bkdow lub brakow

w dokumentacji projektowej lub w specyfikacji teatemnej, a o ich wykryciu winien bezzwlocznie
powiadomé Inzyniera, ktéry zadecyduje o dokonaniu niedioych zmian lub uzupetnie

Wszystkie wykonane roboty i wbudowane materiaty mulsy¢ zgodne z dokumentagjprojektowng

I niniejszy specyfikacy oraz uzgodnieniami dokonanymi przez Zamaxgego i Wykonawe. Dane
okreslone w tych dokumentachkela uwazane za wartici docelowe.

W przypadku, gdy dostarczone materiaty lub wykonafety nie lsda zgodne z dokumentag]
projektowa lub specyfikaci techniczm i bedzie to miato wpltyw na niezadowadaj jakosé
elementu budowli, to takie materiatgda zastpione innymi, a elementy budowli rozebrane

i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.8. Zabezpieczenie budowy

Wykonawca zobowizany jest do oddzielenia i zabezpieczenia miejsdeonywanych robot
budowlanych, w okresie trwania ich realizagji do zakaczenia i kéacowego odbioru rob6t. Obszar
prowadzenia robot powinien byzabezpieczony przed degem 0sob trzecich. Koszt zabezpieczenia
miejsca prac nie podlega etinej zaptacie, jest ponoszony przez Wykonawcwinien byt
uwzgkdniony w cenie kontraktowej.

1.9. Ochronasrodowiska naturalnego

Wykonawca ma obowkek zn& i stosowé w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dayez
ochronysrodowiska naturalnego zw#ane z tematem prac.

Materiaty, ktGre w sposob trwaty sszkodliwe dla otoczenia, nieds dopuszczone dozycia.

1.10. Ochrona przeciwpaarowa

Wykonawca kdzie przestrzegaprzepisOw ochrony przeciwparowej.

Za wszelkie straty powstate na skutekgm spowodowanego przez dziatania Wykonawcy ponosi
odpowiedzialné¢ Wykonawca.

1.11. Ochrona wiasnéci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochroistniejacej substanciji na terenie prowadzenia prac. O éakci
przypadkowego uszkodzenia elementu Wykonawca natigsh powiadomi Zamawigego oraz przy
wspOtpracy z Zamawiagym usunie lub pokryje koszty usgoia szkody.

1.12. Bezpieczestwo i higiena pracy (bhp)

W czasie prowadzenia prac Wykonawca zohaeamy jest do przestrzegania przepisow detygeh
bezpieczéstwa i higieny pracy. Wykonawca zapewnkdhie utrzymywat w nateytym stanie przez
caly czas trwania rob6t wszelkie wdzenia, spra, odziez dla ochronyzycia i zdrowia 0s6b
zatrudnionych na budowie oraz zapewnienia bezpiste@ publicznego. Wszelkie koszty z tego
tytutu 3 ponoszone przez Wykonawc

1.13. Stosowanie gi do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowizany jest zna wszelkie przepisy wydane przez organy administizagstwowe;j

i samoradowej, ktore 8 w jakikolwiek sposéb zwizane z robotami idaizie w peini odpowiedzialny
za przestrzeganie tych praw, przepisow i wytyczrpaoticzas prowadzenia robot Wykonawedzie
przestrzegat praw patentowychedzie w petni odpowiedzialny za wypetnienie wszetkicymaga
prawnych odngnie wykorzystania opatentowanych agtzen lub metod i w sposéb gty bedzie
informowat Inspektora nadzoru o swoich dziatanigolzedstawiajc kopie zezwolg lub inne
odnagne dokumenty.

2. MATERIALY
2.1. Przechowywanie i sktadowanie materiatow



Wszystkie materiaty powinny Bydostarczane w oryginalnych opakowaniach i przechoame
zgodnie z instrukaj producenta oraz odpowiednAprobat Techniczn.

Wykonawca zapewni, aby materiaty skladowane tymnm&agdo czasu ichaycia dla wykonywanych
robét) byty zabezpieczone przed zanieczyszczerdanhowaty sw jakos¢ i whasciwosci, i byty
dostpne do kontroli przez fyniera.

Miejsca czasowego skladowanigdh zlokalizowane w olabie placu budowy lub poza placem
budowy - w miejscach zorganizowanych przez Wykor@awgrzez niego optaconych. Po zakaeniu
robét miejsca tymczasowego sktadowania materiakénly lwoprowadzone przez Wykonagao ich
pierwotnego stanu.

2.2. Materiaty nie odpowiadapce wymaganiom

Materiaty nie odpowiadage wymaganiom zostanprzez Wykonawe wywiezione z terenu budowy.
Whbudowanie materiatdw bez akceptacji Inspektor&zoadWykonawca wykonuje na wkasne ryzyko
liczac sk z tym,ze roboty nie zostanprzyjete i nie leda zaptacone.

2.3. Podbudowa pod nawierzchri poliuretanowsa

1) Materiaty na podsypk

— mieszanka drobna granulowana (0,075+4) mm,;

2) Materiaty do podbudowy:

- podbudowa elastyczna z poliuretanu ET;

2.4. Materiaty do wykonania nawierzchni poliuretanavej

Nawierzchnia sportowa - poliuretanowo-gumowa typtryskowego, bezspoinowa, przepuszczalna
dla wody, dwuwarstwowa:

— warstwa gérna natryskowa gr. 3 mm - warstwa elasiyezytkowa uktadana metad
wysokocknieniowego natrysku systemu poliuretanowego uzugeséyo granulatem EPDM o drobnej
frakcji;

—warstwa dolna gr. 13 mm - warstwa elastyczna zneggy granulatu gumowego, pctona
lepiszczem poliuretanowym, wykonywana na placu buygav technologii montau maszynowego
bezspoinowego;

Wymagane parametry nawierzchni poliuretanowe;j:

— wytrzymata¢ na rozcaganie > 0,85 MPa,

- twarda¢ nawierzchni 60% ShA,

— wydtuzenie przy zerwaniu > 70%,

— wytrzymata¢ na rozcaganie >110 N,

- $cieralng¢ < 0,09 mm,

- nasakliwos¢ woda < 0,16%,

— przyczepné¢ do betonu > 0,65 MPa,

- wspoétczynnik tarcia kinetycznego > 0,35,

— odpornd¢ na uderzenie 558 50 mmz2,

— mrozoodporn& oceniana zmian masy < 0,50 %,

—odpornd¢ na starzenie, stopnie skali szarej — 5,

- zmiana wymiaréw w temp. 60°C — < 0,01%,

— kolor nawierzchni - czerwony (boisko),

- linie boiska —=06tte, biate, niebieskie, hrowe.

Nawierzchnia powinna posiaglaadpowiednie badania i atesty:

— Badania na zgodié z norny PN-EN 14877:2014/02 lub Aprobata Techniczna ITB, lu
Rekomendacja Techniczna ITB lub wynik badspecjalistycznego laboratorium bagaggo
nawierzchnie sportowe;

— Karta techniczna oferowanej nawierzchni potwierdzpreez jej producenta;

— Atest PZH dla oferowanej nawierzchni;

— Autoryzacja producenta nawierzchni poliuretanowsjstawiona dla Wykonawcy na realizovgan
inwestycg wraz z potwierdzeniem gwarancji udzielonej przezdpicenta nagt nawierzchng.
Magazynowanie i przechowywanie meoodbywa si¢ tylko w temperaturze powgj 0°C.



2.5. Osprzt sportowy

1) Bramki do pitki ecznej - stalowe, ocynkowane malowane w poprzecasg w kolorze czarnym.
Rama wys. 2,0 m, szer. 3,0 mglmt 1,20 m, z profili zamketych, z padkiem podtrzymujcym i dolra
rozporky. Stupki osadzone w tulejach stalowych ocynkowargeamazliwoscia demontau bramek

i siatki. Profile zamknite gtdwnej konstrukcji bramki wykoiaz profili o przekroju kolistym lub
owalnym.

3) Stupki do zawieszania siatki do pitki siatkowajalowe, ocynkowane z profili zamktych. Stupki
osadzone w tulejach stalowych ocynkowanych zliwoscia demontau.

4) Stupki wraz z tablicami i obczami do koszykowki - stalowe, ocynkowane z pra@dmkngtych.
Stupki osadzone w tulejach stalowych ocynkowanyamozliwoscia demontau. Tablice systemowe
z materiatu odpornego na warunki atmosferyczne.

Uwaga: Wszelkie elementy bramek i stupkdéw musiz by¢é pozbawione ostrych krawedzi
mogacych powodowa& poranienie oraz musa posiada® wymagane atesty.

3. SPRAT

3.1. Wymagania ogolne

Caly sprzt potrzebny na placu budowy zostanie dostarczongzowWykonawe. Wykonawca jest
zobowizany do uywania jedynie takiego spgt, ktéry nie spowoduje niekorzystnego wptywu na
jakaos¢ wykonywanych robot, zaréwno w miejscu tych robak {2 przy wykonywaniu czynriei
pomocniczych oraz w czasie transportu, zatadunkygtadunku materiatow.

Przypomina & 0 ograniczeniach w stosowaniu agizer o wysokim poziomie hatasu. Sptz

I narzdzia zmechanizowane powinnydynontowane, eksploatowane i obstugiwane zgodnie

z instrukcp producenta oraz spetgiavymagania okrdone w przepisach dotygzych systemu oceny
zgodndci. Sprzt bedacy wlasndcia Wykonawcy lub wynaity do wykonania rob6t ma by
utrzymywany w dobrym stanie i gotowm do pracy.

3.2. Sprzt do wykonania podbudowy

Do wykonania podbudowy nmioa stosowé&

— ubijaki o0 rcznym prowadzeniu,

— wibratory samobigne,

— ptyty ubijajace przeznaczone do zggczania podia.

Pozostate prace wykonywanedh recznie.

3.3. Sprzt do wykonania nawierzchni poliuretanowej

Wykonawca mee wywac dowolnego sprgu pod warunkiem zachowania wymaganej fakoobot.

4. TRANSPORT

4.1. Wymagania ogolne

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takigiodkow transportu, ktore nie wphyn
niekorzystnie na jakdé wykonywanych robot i na wéagiwosci przewa:onych materiatow. Elementy
do transportu nakly zabezpieczy przed uszkodzeniem przez odpowiednie opakowanie.

4.2. Wymagania przewozu po drogach publicznych

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdgd spetnig& wszelkie wymagania dotygeych
przepisow ruchu drogowego w odniesieniu do dopwsngzh obcizen na osie i innych parametrow
technicznych.

Wykonawca hdzie usuwé na biezaco, na wtasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia sgowane
jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojdzdiacplacu budowy.

4.3. Transport materiatow do podbudowy

Materiaty i spret moga by¢ przewaone dowolnymirodkami transportowymi. Kruszywa e
przewozé¢ dowolnymisrodkami transportu w warunkach zabezpiegaagh je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiataadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.
4.4. Transport materiatdw do wykonania nawierzchnipoliuretanowej

Transport materiatdw dowolnyndiodkami transportu, na ktérych najge rozmigci¢ rownomiernie
na catej powierzchni tadunkowej i zabezpieczg przed spadaniem.

Wszystkie materiaty powinny Bytransportowane w sposob zapew:igjzachowanie ich

jakaosci i przydatngci do robot.



5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Wymagania ogolne

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ragédnie z umow oraz za jakét
zastosowanych materiatéw i wykonanych robét, zadngaE z dokumentagj projektowa,
specyfikacy techniczma, programem zapewnienia jadob, projektem organizacji robét oraz
poleceniami layniera.

Wykonawca powinien posiadadoswiadczenie przy podobnych realizacjach poparte fyoay
opinia uzytkownikéw poprzednio wykonanych prac aganych z budow boisk sportowych

I montazem osprztu sportowego.

5.2. Wykonanie nawierzchni ze sztucznej trawy

5.2.1. Podbudowa

Istotnym czynnikiem przy tworzeniu nawierzchni poétanowej jest zachowanie rygorow roweio
poditaza oraz jego wytrzymadkei. Dopuszczalne odchylenia nie mogrzekroczy¢ 3-5 mm na tacie
o dhugaci trzy metry. Podstawowe warunki wykonania podbwgdo: rowna¢, stabilngé,
mrozoodpornét i przepuszczalng wody. Podbudowa wykonanadrie z kruszywa tamanego.
5.3. Wykonanie nawierzchni poliuretanowej

Kolejnos¢ wykonywania robét

1) wykonanie podbudowy z kruszyw;

2) wykonanie podbudowy elastycznej z poliuretanu PE

3) wykonanie nawierzchni poliuretanoweyj;

5.3.1. Podbudowa z kruszywa tamanego

Podbudowa mineralna przepuszczalna pod nawierzchnie

Wymagania dla podbudowy:

—nosnaos¢ wyrazona stosunkiem modutow E2/E12,2;

— dopuszczalne nieréwioi: max 8 mm pod 4-metrawiata;

— spadki: zgodne z projektowanymi.

Podbudowy z kruszywa powinny odpowiédaymaganiom zwjzanym z nénoscia, zag:szczeniem
oraz rowndcia sprawdzanym po zakozeniu kadej z warstw. Jeeli nie mana okréli¢ wskaznika
zag:szczenia, to naky sprawdzé wg BN-64/8931-02 stosunek modutu odksztatcenianggo E2,
do pierwotnego E1, ktéry nie powiniendwickszy niz 2,2 dla kadej warstwy konstrukcyjnej
podbudowy. Podbudowa wykonana na bazie mieszami@nailnej z kruszywa kamiennego powinna
by¢ odpowiednio wyprofilowana i zagzczona. Pochylenie powinno & si¢ w granicach 0,3 —
0,8 % z maliwoscia sptywu wéd opadowych w kierunku odwodfiéiniowych. Na powierzchni
zag:szczonej warstwy nie powinny wypbwa nieréwndgci i wyboje. Podbudowa powinna by
wyrownana do projektowanego poziomu z dopuszazalichytka +8 mm na facie 4-rometrowe;j.
Przepuszczalriid wody dla podtay dynamicznych nie powinna bymniejsza ni 0,01 I/m2/s.
Nawierzchnia boiska obramowanedzie obrzeem betonowym 8x30 cm na tawie betonowej. Dla
kruszyw famanych do konstrukcji podbudowy wymaggsa zawarté frakcji pylastych (<0,075
mm) nie wiksza ni 6%.

5.3.8. Podbudowa elastyczna z poliuretanu PE

Samonéna warstwa podktadowa wykonana z poliuretanu Riaostiaca podkiad sprysty pod
nawierzchnie z poliuretanu. Dobrze ttumi energdarova, niweluje wszelkie nierowrigi podtaza.
Gruba¢ warstwy wynosi 30mm. W celu agjniccia najlepszych rezultatdw maprzygotowuje si
w mieszalnikach o znacznej pojenson a nastpnie rozkiada za pomacmaszyn.

5.3.9. Wykonanie warstw nawierzchni poliuretanowej

Projektowana nawierzchnia poliuretanowa jest nagiang sportows bezspoinow, dwuwarstwow
o catkowitej grubéci min 15 mm, uktadan na placu budowy, wymaggga podbudowy dynamiczne;.
Nawierzchnia jest przepuszczalna dla wody, wykomanma-situ, stiay do pokrywania nawierzchni
boisk wielofunkcyjnych, placow rekreacji ruchoweprtow tenisowych, bieni lekkoatletycznych,
sektorow i rozbiegéw konkurencji technicznych Mpykonywana zgodnie z nognDIN 18035/6.
Dolna warstwa gr. 13 mm - warstwa elastyczna zrmeggy granulatu gumowego, potona



lepiszczem poliuretanowym, wykonana na placu budevigchnologii montau maszynowego
bezspoinowego.

Gorna warstwa gr. 3 mm - warstwa elastyczighkowa uktadana metadwysokocinieniowego
natrysku systemu poliuretanowego, uzupetnionegoulaéem EPDM o drobnej frakcji.
Warunkiem poprawnego wykonania ww. nawierzchni pggestrzeganie warunkow pogodowych,
technologii wykonania oraz wdaiwych norm zuycia poszczegolnych materiatébw opisanych

w oryginalnych kartach technicznych systemow i pikddw.

5.4. Montaz osprzetu sportowego

Bramki na boisku, stupki do zawieszenia siatekplstwraz z tablicami do koszykowknusza byé
zamontowane w sposob unienatiwiaj acy ich wywrécenie oraz musg byé pozbawione
elementow zagraajacych bezpieczastwu i zdrowiu uzytkownikow.

Bramki przykr ¢ci¢ do podiaza, zgodnie z instrukcp montazu producenta, w sposob
zabezpieczagcy bramke przed przesuwaniem si lub pochylaniem.

Stupki zamocowa w fundamentach zgodnie z projektem.

5.5. Doprowadzenie placu budowy do pogdku

Po zakaczeniu rob6t Wykonawca winien oéoy¢ cak strek objeta robotami oraz okoliczny teren.
Wykonawca odpowiada za wszelkie szkody powstaéga viny w budynkach i na okolicznych
terenach. Z tego tytutu Wykonawca ma obarek dokona& natychmiastowej naprawy na wiasny
koszt wszystkich szkdd znanych w momencie odbiobot.

6. KONTROLA JAKO SCI

6.1. program zapewnienia jakéci

Do obowihzkéw Wykonawcy natey opracowanie i przedstawienie do aprobaty inspektadzoru
programu zapewnienia jagm, w ktérym przedstawi on zamierzony sposdb wykoaaobot,
moazliwosci techniczne, kadrowe i organizacyjne gwaragtejwykonanie robot zgodnie

z dokumentagj projektows, specyfikaci techniczm ustaleniami przekazanymi przezymiera.
6.2. Zasady kontroli jakasci

Wykonawca jest odpowiedzialny za pethontrok robét i jakdgci materiatdw. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli obejnagly personel, laboratorium, sgtzzaopatrzenie i wszystkie
urzadzenia niezédne do prowadzenia kontroli rob6t. Wykonawedde przeprowadzapomiary

I badania materiatdw oraz robot zstotliwoscia zapewniajca stwierdzenieze roboty wykonano
zgodnie z wymogami zawartymi w dokumentacji propstej i specyfikacji technicznej.

Celem kontroli robét powinno IBytakie sterowanie ich przygotowaniem i wykonanieby, ashgna¢
zatazong jakos¢ robdét. Wykonawca jest odpowiedzialny za pekontrok jakosci robot

| stosowanych materiatow.

Wszystkie koszty zwazane z organizowaniem i prowadzeniem badaateriatow i robot ponosi
Wykonawca.

6.3. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiarytla przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. Przed
przystpieniem do pomiarow lub batiaWykonawca powiadomi inspektora nadzoru o rodzaju,
miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykongsomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi
na psmie ich wyniki do akceptacji inspektora nadzoru.

Uznaje st, ze badania daty wynik pozytywny gdy wszystkie $giavosci materiatdbw § zgodne

z wymaganiami niniejszej specyfikacji techniczndj bprobaty technicznej albo wymaganiami norm
przedmiotowych.

6.4. Kontrola nawierzchni z nawierzchni poliuretanavej

6.4.1. Kontrola podbudowy

Kontrola jakaci robét prowadzona jest dlazdego etapu prowadzenia robo6t. Dladej z warstw
konstrukcyjnych nawierzchni wykonywaneda badania:

* grubaci;

» wskaznika zagszczenia: dla warstwy podbudowy z kruszywa tamanego

* nosnosci: dla dolnej warstwy podbudowy z kruszywa tamaneg

* rownaici | spadkéw: dla poszczegolnych warstw podbudowy;



Badania wskanika zagszczenia i nénosci przeprowadzi z uwzgkdnieniem obowdzujacych norm
przez upowaniong jednostk badawcz, a ich wyniki naley dofaczy¢ do dokumentacji odbiorowej.
Wyniki te beda tez wymagane przy odbiorach robot ulegajch zakryciu. Wszystkie wyniki bada
beda gromadzone przez Wykonawc

Negatywny wynik badaniaghzie podstaw do nie odebrania danego etapu. Po poprawieniu
prace poddawanetla ponownej kontroli.

6.4.2. Kontrola nawierzchni poliuretanowej

Kontrola obejmuje sprawdzenie:

* rownasci nawierzchni;

* spadkow;

* grubaci nawierzchni;

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Obmiar robdt bdzie okréla¢ faktyczny zakres robot wykonywanych zgodnie z do&atacy
projektows i specyfikacy techniczm, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

7.2. Zasady okrglania ilosci robot i materiatow

Dlugaosci pomidzy wyszczegolnionymi punktamétla obmierzone poziomo, wzdtulinii

osiowej i podawane w [m], oddpsci beda wyliczone w [n3], powierzchnie w [, a sprzt

I urzadzenia w [szt.]. Przy podawaniu dhégg objtosci i powierzchni stosuje sidoktadndé¢ do
dwoch znakdéw po przecinku. fa, ktdre mag by¢ obmierzone wagowo.gda wazone

w kilogramach lub tonach.

llos¢ robot okrdla sk na podstawie projektu z uwzghieniem zmian zaaprobowanych przez
Inzyniera i sprawdzonych w naturze. Wyniki obmiarald wpisane do kggi obmiaru. Jakikolwiek
btad lub przeoczenie (opuszczenie) wsdiach podanych w przedmiarze ofertowym nie zwalnia
Wykonawcy od obowizku ukaiczenia wszystkich robot.

7.3. Urzgdzenia i sprat pomiarowy

Do pomiaru aywane leda tylko sprawne nakgdlzia pomiarowe, posiadgge czytella skak,
jednoznacznie okéajace wykonany pomiar.

Urzadzenia i sprgt pomiarowy zostan dostarczone przez Wykonagvdezeli urzadzenia te lub spet
pomiarowy wymagaj bada atestugcych, to Wykonawca przedstawi inspektorowi nadzeaiane
swiadectwa.

Wszystkie urzdzenia i sprat pomiarowy leda przez Wykonawe utrzymywane w nalg/tym stanie
przez caly okres trwania robot.

7.4. Czas przeprowadzania pomiaréw

Obmiary naley przeprowadza przed czsciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkdéw robét,

a take w przypadku wyspujacej diuzszej przerwy w robotach.

Obmiar robét zanikagych naley przeprowadza w czasie ich wykonywania. Obmiar robét
ulegapcych zakryciu przeprowadzassprzed ich zakryciem.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Roboty uznaje si za wykonane zgodnie z dokumentagjrojektows, specyfikaci i wymaganiami
Inzyniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toieji daty wyniki pozytywne.
8.2. Rodzaje odbioréw robot

Celem odbioru jest protokolarne dokonanie finatregny rzeczywistego wykonania robot

w odniesieniu do ich ikzi, jakasci i wartasci.

W zaleznosci od ustalé odpowiednich specyfikacji, roboty podlegapastpujacym odbiorom:
1) odbior robét zanikagych i ulegajcych zakryciu,

2) odbidr czsciowy,

3) odbidr ostateczny (Kaowy),

4) odbiér po uptywie okresu gwarancji.

8.3. Odbidr robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu



Polega on na kacowej ocenie jak&i robot, ktdre w dalszym procesie realizacji ukegrakryciu.
Bedzie on dokonywany w czasie ustiviajacym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez
hamowania ogélnego pegu robot.

Odbioru tego dokonuje Inspektor nadzoru.

Jaka¢ iilos¢ robdt ulegajcych zakryciu ocenia Inspektor nadzoru na podstawieimentow

I w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontagjokumentag projektows, specyfikacy
techniczi i uprzednimi ustaleniami.

Odbiorowi robét zanikagych i ulegajicych zakryciu podlegaj

* przygotowanie podtaa,

» wykonanie podbudowy.

8.4. Odbidr casciowy

Odbior czsciowy polega na ocenie #oi i jakosci wykonanych cgsci robot. Odbioru cgciowego
robot dokonuje si dla zakresu robot okénego w dokumentach umownych wg zasad jak przy
odbiorze kacowym robot. Odbioru dokonuje Inspektor nadzoru.

8.5. Odbidr koncowy

Polega on na ocenie rzeczywistego wykonania robadnvesieniu do zakresu (#ic) oraz jakdci.
Catkowite zakaczenie robo6t oraz gotow® do odbioru ostatecznegedrie stwierdzona przez
Wykonawe wpisem do dziennika budowy.

Odbioru kaicowego robot dokona komisja wyznaczona przez Zaajaweigo w obecnii Inspektora
nadzoru i Wykonawcy. Komisja odbiegap roboty dokona ich oceny jadaiowej na podstawie
przediazonych dokumentow, wynikéw badla pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodoo
wykonania robét z dokumentacja projektpwspecyfikacja techniczn

8.6. Odbidér po uptywie okresu gwarancji

Odbior po uptywie okresu gwarancji polega na ocenjkonanych robot zwizanych z usugciem
wad, ktore ujawnia si w okresie gwarancji. Odbidrbzie dokonany na podstawie oceny wizualnej
obiektu.

8.7. Dokumenty wymagane do odbioru nawierzchni paliretanowe;j

1. Badania na zgod&® z norma PN-EN 14877 lub Aprobata Techniczna ITB, lub Rekndaeja
Techniczna ITB, lub wynik badaspecjalistycznego laboratorium bagaggo nawierzchnie sportowe
np. Labosport.

2. Karta techniczna oferowanej nawierzchni potwaerth przez jej producenta.

3. Badanie jakéci wykonania sztucznej nawierzchni.

4. Atest PZH dla oferowanej nawierzchni.

5. Autoryzacja producenta nawierzchni poliuretanowgstawiona dla Wykonawcy na realizowan
inwestycg wraz z potwierdzeniem gwarancji udzielonej przezdpicenta nagt nawierzchng.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Zgodnie z warunkami okéeonymi w umowie z Wykonawg o wykonanie robot budowlanych.

10.PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Ustawy

Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane

Ustawa z dnia 29 stycznia 2004 r. - Prawo zamdwgablicznych

Ustawa z dnia 21 grudnia 2000 r. - O dozorze texzmym

Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. - O wyrobach bddaych

Ustawa z dnia 24 sierpnia 1991 r. - O ochronie @vwggozarowej

Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. - Prawo ochrénoglowiska

10.2. Normy

PN-B-06050:1999 Geotechnika. Roboty ziemne. Wymagagdlne. +Ap1:2012
PN-B-04481:1988 Grunty budowlane. Badania probekityr.

PN-EN 12620:2013-08 Kruszywa do betonu.

PN-B-24005:1997 Asfaltowa masa zalewowa.

PN-S-06102:1997 Drogi samochodowe. Podbudowy zkmstabilizowanych mechanicznie.
PN-EN 14877:2014/02 Nawierzchnie syntetyczne nigktyterendw sportowych. Specyfikacja.



PN-EN 1516:2002 Nawierzchnie terenéw sportowychzkégzanie odporsoi na wgtbianie.
PN-EN 1517:2002 Nawierzchnie terenow sportowychzmaégzanie odporsoi na uderzenia.
PN-EN 1569:2002 Nawierzchnie terendw sportowychziégzanie zachowaniaspod obcizeniem
tocznym.

PN-EN 1969:2002 Nawierzchnie terenéw sportowychzkiégzanie gruldai nawierzchni sportowych
Z tworzyw sztucznych.

PN-EN 12228:2014-02 Nawierzchnie terenow sportowyeiiznaczanie wytrzymasai pofaczenia
nawierzchni syntetycznych.

PN-EN 12230:2005 Nawierzchnie terendw sportowyclizidczanie wytrzymakgi na rozciganie
nawierzchni z tworzyw sztucznych.

PN-EN 14157:2005 Kamie naturalny. Oznaczanie odpofgonascieranie.

PN-EN 13036-7:2004 Drogi samochodowe i lotniskoMetody bada. Czs$¢ 7: Pomiar nierOwrgzi
nawierzchni: badanie liniatem mierniczym.

10.3. Inne

Instrukcja montau bramek wydana przez producenta.

Sporadzit:



